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Il - Equipo Docente
Docente Funcion Cargo Dedicacion
MARTINEZ, GUILLERMO ARIEL Prof. Responsable P.Adj Exc 40 Hs
FUNES, MATIAS EZEQUIEL Responsable de Préctico A.lra Semi 20 Hs

[l - Caracteristicasdel Curso

Credito Horario Semanal

Teorico/Préactico |Tedricas| Practicasde Aula | Pract. delab/ camp/ Resid/ PIP, etc. | Total

6 Hs 2Hs 3Hs 1Hs 6 Hs
Tipificacion | Periodo
B - Teoria con précticas de aulay laboratorio 1° Cuatr. Desfa
Duracion
Desde Hasta | Cantidad de Semanas | Cantidad de Horas
05/08/2024 15/11/2024 15 90

IV - Fundamentacion

La propuesta de este curso es conocer 10s equipos y dispositivos més utilizados industrialmente parala proteccion de
personas, instalaciones y equipos, para poder seleccionarlos, reemplazarlosy conectarlos en unainstalacién eléctrica
domiciliaria e industrial. Ademas, conocer sobre los distintos tipos de motores, sensores y demés dispositivos de comando
parasu utilizacion en automatizacién de dispositivos. Conocer distintas automatizaciones con motores trifasicos utilizando
Variadores de velocidad industriales

V - Objetivos/ Resultados de Aprendizaje

El objetivo de este curso es conocer |os dispositivos industriales parala proteccion de personas, equipos e instal aciones para
poder adquirir os conocimientos basico para su seleccidn correcta dentro de una Instalacién el éctrica. Aprender sobre las
diferentes formas de controlar sefiales a través de sensores, relees, contactores y temporizadores paralarealizacién de
automatismos industriales simples. Aprender a conectar, controlar y automatizar motores de corriente continua, corriente
alternay paso a paso para comprender distintas alternativas de controlar motores con dispositivos diferentes mediante la
utilizacion de 16gica cableada de relees, variadores de velocidad industriales y controladores programabl es para servomotores

VI - Contenidos

Unidad 1: Dispositivos de proteccién

1 — Reconocer los distintos tipos de fusibles, para contrastar sus diferencias con lafinalidad de seleccionar y/o remplazar €l
elemento adecuado para cada instalacion eléctrica de acuerdo a sus caracteristicas nominales y curvas de disparo.

1.2 - Reconocer los distintos tipos de Interruptores termo - magnéticos, para contrastar sus diferencias con lafinalidad de
seleccionar y/o remplazar el elemento adecuado para cada instal acién el éctrica de acuerdo a sus caracteristicas nominalesy
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curvas de disparo.

1.3 - Reconocer los distintos tipos de Interruptores diferenciales, para contrastar sus diferencias con lafinalidad de
seleccionar y/o remplazar el elemento adecuado para cada instal acién eléctrica de acuerdo a sus caracteristicas nominales
parala proteccién de personasy curvas de disparo.

1.4 - Reconocer los distintos tipos de Guardamotores, para contrastar sus diferencias con lafinalidad de seleccionar y/o
remplazar el elemento adecuado para cada instalacién el éctrica de acuerdo a sus caracteristicas nominales para la proteccion
de motorestrifésicos.

Unidad 2: Dispositivos de Maniobra

2.1 — Reconocer, seleccionar y operar Contactores trifésicos, pararealizar maniobras de control a distancia de motores
trifésicos con lafinalidad de realizar circuitos de automati zaci én mediante |6gica cableada cumpliendo con las normas
internacionales de electricidad.

2.2 - Reconocer, seleccionar y operar Temporizadores, para automatizar circuitos el éctricos temporizados de comando y
potencia con lafinalidad de realizar circuitos de automatizacién mediante 16gica cableada utilizando temporizadores con
retardo ala conexion y aladesconexion cumpliendo con las normas internacionales de el ectricidad.

Unidad 3: Sensores

3.1 —Comparar y operar distintos sensoresindustriales y sus aplicaciones, parareconocer |as diferencias entre sensores
digitales, anal dgicos, inductivos, capacitivosy opticos con el objetivo de comprender los diferentes tipos de sefiales,
esquemas de conexionado y sus aplicaciones en automatizacion industrial.

Unidad 4: Motores de Corriente Continua

4.1 — Reconocer y analizar las partes fundamental es de motores de corriente continua, para comprender su funcionamiento,
curva par — velocidad y esquemas de conexionado (motor serie, motor Shunt o paralelo y motor compound), con lafinalidad
de controlar sentido de giro y velocidad para aplicaciones en automatizacion.

4.2 — Reconocer y analizar las partes fundamental es de servo motores, para comprender su principio de funcionamiento y su
capacidad para el control de posicién y velocidad mediante PWM, con lafinalidad de comprender las diversas aplicaciones
en automatizacion industrial mediante la utilizacion de Servo Motores.

Unidad 5: Motores de Corriente Alterna

5.1 —Interpretar €l concepto de campo magnético rotante, para comprender la variacion del campo magnético dentro un
motor al ser excitado por corrientes trifasicas con lafinalidad de comprender el principio de funcionamiento de motores
trifasicos.

5.2 - Reconocer, analizar y operar motores de corriente alterna, para comprender €l funcionamiento con corriente monofasica
y trifasica, con el objetivo de realizar esquemas de conexiones, circuitos el éctricos de comando y potencia de arranque de
motores, cambio de sentido de giro, arranque estrella—triangulo y variadores de velocidad, con lafinalidad de realizar
automati zaciones simples controlando motores mediante contactoresy Variadores de velocidad.

Unidad 6: Motores Paso a paso

6.1 - Reconocer y analizar las partes fundamental es de motores paso a paso, para comprender su funcionamiento, paso
completo, medio paso y tipos de sefiales de control, con el objetivo de comprender sus usos 'y aplicaciones en Robdtica,
tecnol ogia aeroespacial, control de discos duros, flexibles, unidades de CD-ROM o de DVD eimpresoras, en sistemas
informaticos, manipulacion y posicionamiento de herramientas y piezas en general.

VI1I - Plan de Trabajos Practicos

Practico N° 1: Dispositivos de Prateccion

Diferenciar entre dispositivos de proteccion contra cortocircuitos, sobrecargas y proteccion de personas para seleccionar el
€lemento de proteccion correspondiente en instal aciones el éctricas industriales.

Préactico N° 2: Préactica con Sensores (Aulay Laboratorio)

Analizar los esquemas de conexionado de diferentes tipos de sensores, para comprender |os diferentes tipos de sefiales
utilizadas para automati zacién.

Practico N° 3: Puesta en Marcha de Motores de C.A - Cambio de sentido de Giro - Conexion Estrella-triangulo.

Realizar y operar circuitos de arranque de motores trifasico para comprender distintos tipos de conexionado con |6gica de
relésy automatizaciones basicas utilizando pulsadores, elementos de proteccion, contactores y temporizadores.

Préctico N° 4: Puesta en Marcha de Motores de C.A con |6gica de relésy temporizadores.

Realizar y operar circuitos de automatizacion de motores trifasico para comprender distintos tipos de conexionado con |6gica
de relésy automatizaciones realizando arranque de varios motores utilizando pulsadores, elementos de proteccion,
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contactores y temporizadores.

Practico N° 5: Conexionado y programacion de variadores de vel ocidad.

Realizar y operar circuitos de arranque de motores trifasicos utilizando variadores de velocidad, para comprender €l
funcionamiento de rampas de aceleracién y frenado, cambio de sentido de giro, control mediante panel de operacion y control
mediante sefial es externas, con el objetivo de comprender automatizaciones complejas.

VI1II - Regimen de Aprobacion

A - METODOL OGIA DE DICTADO DEL CURSO: Se utilizaran las siguientes metodol ogias de: Aprendizaje colaborativo,
aprendizaje basado en problemas y evaluacion basada en competencias. B - CONDICIONES PARA REGULARIZAR EL
CURSO

- Cumplir con &l 70% de asistencia alas clases tedrico practicas

- Aprabar los trabajos précticos de aula

- Aprabar evaluacion por competencias de practicos de laboratorio.

- Aprobar dos Parciales Précticos.

C - REGIMEN DE APROBACION CON EXAMEN FINA Examen final para alumnos en condicion de Regulares. Se
realizara examen tedrico escrito de todos los contenidos del programa. D — REGIMEN DE PROMOCION SIN EXAMEN
FINAL

- Cumplir con el 80% de asistencia alas clases tedrico practicas

- Aprobar los trabajos préacticos de aula

- Aprobar evaluacion por competencias de practicos de laboratorio.

- Aprobar Parcia Teorico / Précticos.

Notas.

Cada parcial cuenta con su respectivo recuperatorio y al final se realizara una segunda recuperacion. E — REGIMEN DE
APROBACION PARA ESTUDIATNES LIBRES Examen final para estudiantes libres. Se redlizara examen tedrico y
préctico escrito de todos los contenidos y practicos del programa.

I X - Bibliografia Basica

[1] 1 -Instalaciones el éctricas de baja tension :disefio, cdlculo, direccion, seguridad y montaje. Autores: Antonio Colmenar
Santosy Juan Luis Hernandez Martin. Edision: 1a. ed. / Madrid : Ra-Ma, 2008. |SBN: 9788478978403.

[2] 2 - Intalaciones electricas - Tomo Il : Cablesy conductores. Aparatos de proteccion. autor: Seip, G. G. Edicion: 02
ed.,1989 ISBN: 3800915448.

[3] 3 - Sistemas de medicion e instrumentacion : disefio y aplicacién. Autor: Ernest O. Doebelin. 1a. ed. / México -
McGraw-Hill/Interamericana editores, 2005. ISBN: 9701049772.

X - Bibliografia Complementaria

[1] 1 - Apuntes de Catedra.
[2] 2 - Manual de baja Tension Scheneider electric

X1 - Resumen de Objetivos

El objetivo de este curso es conocer |os dispositivos industriales parala proteccion de personas, equipos e instalaciones para
poder adquirir los conocimientos basico para su seleccion correcta dentro de una I nstal acién eléctrica. Aprender sobre las
diferentes formas de controlar sefial es a través de sensores, relees, contactores y temporizadores paralarealizacion de
automatismos industriales simples. Aprender a conectar, controlar y automatizar motores de corriente continua, corriente
alternay paso a paso para comprender distintas alternativas de controlar motores con dispositivos diferentes mediante la
utilizacién de | 6gica cableada de rel ees, variadores de velocidad industriales y controladores programables para
Servomotores.

X1l - Resumen del Programa

Unidad 1: Dispositivos de proteccién
Unidad 2: Dispositivos de Maniobra
Unidad 3: Sensores

Unidad 4: Motores de Corriente Continua
Unidad 5: Motores de Corriente Alterna

Péagina 3




| Unidad 6: Motores Paso a paso

X1l - Imprevistos

En caso de imprevistos que no se pueda dar |as clases programadas en forma presencial, se realizaran en forma Virtual
mediante Classroom o0 Zoom. Se recuperaran los dias de clases en horarios de consulta. Se informaalos alumnos los Links
relacionados a clases virtuales

X1V - Otros

Aprendizajes Previos:

Comprender |os aspectos técnicos relacionados con la higiene, la seguridad, la contaminacion en los ambientes de trabajo y la
eficiencia.

Comprender y operar los model os fisicos - mateméticos necesarios para calcular, formular y resolver problemas de la
especialidad.

Comprender conceptos basicos de electricidad y esquemas el éctricos monofésicos / trifasicos necesarios para resolver
problemas de |a especialidad.

Comprender conceptos basi cos de automatizacion para comprender y resolver problemas rel acionados a automatizaciones de
motores.

Participar y colaborar activamente en las tareas de equipo y fomentar la confianza, lacordialidad y la orientacion alatarea
conjunta.

Comunicarse correctamente de acuerdo con el requerimiento especifico en unalengua extranjera en intercambios cotidianos o
en textos sencillos.

Comprender |os fundamentos de ética profesional.

Detalles de horas de la Intensidad de la formacion practica.

Cantidad de horas de Teoria: 30hs

Cantidad de horas de Préctico Aula: 45hs

Cantidad de horas de Préctico de Aula con software especifico: 3 hs.

Cantidad de horas de Formacion Experimental: 12 hs.

Aportesdel curso a perfil de egreso:

1.1 Aplicar sus conocimientos para resolver situaciones probleméticas (Nivel 3)

1.2 Construir, mantener u operar instalaciones (Nivel 3)

1.5 Implementar y relevar lo referido alahigieney seguridad (Nivel 3)

2.1 Utilizar y adoptar de manera efectivalas técnicas, instrumentos y herramientas de aplicacion. (Nivel 2)

2.2 Considerar y actuar de acuerdo con disposiciones legales y normas de calidad. (Nivel 2)

2.3 Aplicar conocimientos de las ciencias basicas y de las tecnologias basicas en la resolucion de problemas. (Nivel 3)

3.1 Desempefiarse de manera efectiva en equipos de trabgjo. (Nivel 2)

3.2 Comunicarse con efectividad en forma escrita, oral y gréfica. (Nivel 2)

3.4 Actuar con éticay responsabilidad profesional (Nivel 2)

3.5 Aprender de forma continuay auténoma.

ELEVACIONy APROBACION DE ESTE PROGRAMA

Profesor Responsable

Firma:

Aclaracion:

Fecha:
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