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| - Oferta Académica

Materia Carrera Plan Afo Periodo
OCD

Control de Accionamientos Mecatrénicos ING. MECATRONICA N° 2023 1° cuatrimestre
19/22

Il - Equipo Docente

Docente Funcion Cargo Dedicacion
GRECO, HUMBERTO Prof. Responsable P.Adj Semi 20 Hs
CATUOGNO, GUILLERMO RICARDO Prof. Colaborador P.Adj Exc 40 Hs
RODRIGO, LUCAS Responsable de Préctico JTP EXc 40 Hs

1l - Caracteristicasdel Curso

Credito Horario Semanal

Teorico/Préactico | Tedricas| Practicasde Aula | Pract. delab/ camp/ Resid/ PIP, etc. | Total

Hs 2Hs 2Hs 1Hs 5Hs
Tipificacion | Periodo
A - Teoria con précticas de aulay campo 1° Cuatrimestre
Duracion
Desde Hasta | Cantidad de Semanas | Cantidad de Horas
13/03/2023 24/06/2023 15 75

IV - Fundamentacion

Laintegracion de laingenieria electronica, laingenieria eléctrica, latecnologia de computacion y laingenieria mecanica,
conforman lo que se conoce como mecatrénica, que ahora forma parte esencia en el disefio, manufacturay mantenimiento de
una amplia variedad de productos y procesos de ingenieria. Esta materia proporciona unaintroduccién claray completade la
aplicacién de los sistemas de control electronicos alaingenieriamecanicay eléctrica. Constituye un marco de referencia del
conocimiento que permite a estudiante desarrollar una comprension interdisciplinariay un enfoque integrado de la
ingenieria.

V - Objetivos/ Resultados de Aprendizaje

Objetivos

Dar alos estudiantes | os conceptos, métodos y herramientas necesarios para aplicar a sistemas mecatrénicos, haciendo uso de
la perspectiva que dispone el mecatronico de ver los problemas de unaforma diferente, aplicando €l abanico de
especialidades como son la mecanica, la electrénica, la programacion, etc. las cuales conforman |os saberes aprendidos
durante su cursada.
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Resultados de aprendizaje

1. Comprende los conceptos, métodos y herramientas especificas de sistemas mecatroni cos.

2. Mide variables de flujo, caudal y velocidad de fluidos en los distintos sistemas mecatrénicos.

3. Comprende | os sistemas de actuadores neumaticos e hidraulicos para su utilizacién en sistemas mecatronicos.

4. Comprende |os sistemas de actuacion mecanicos y actuacion eléctrica para su utilizacion en sistemas mecatronicos

V1 - Contenidos

1 Introduccién ala Mecatrénicay Accionamientos M ecatr 6nicos
- Importancia de los accionamientos mecatrénicos en sistemas compl gjos.
- Relacién entre mecénica, electronicay control en sistemas mecatronicos.

2. Fundamentos M ecanicosy M ecanica de Fluidos en Sistemas M ecatr 6nicos

2.1 Principios de M ecanica par a Sistemas M ecatr 6nicos
- Elementos de transmisién mecanicos utilizados en Sistemas M ecatronicos.

2.2 Mecanica de Fluidos Aplicada a Sistemas M ecatr 6nicos

- Principios fundamentales de la mecanica de fluidos.

- Actuadores hidraulicos y neumaticos: funcionamiento y aplicaciones.
- Andlisis de sistemas fluidos en el contexto mecatrénico.

3. Sistemas de Actuacién Neumaticos e Hidr aulicos en M ecatr énica

3.1 Principios de Neumatica
- Caracteristicas y ventajas de |os actuadores neuméti cos. Representacion graficay principios de funcionamiento.
- Disefio y control de sistemas neumaticos en mecatronica.

3.2 Fundamentos de Hidré&ulica
- Aplicacionesy ventajas de | os actuadores hidraulicos. Representacién gréfica.
- Principios de funcionamiento de sistemas hidraulicos.

3.3 Integracion de Actuadores Neumaticos e Hidr&ulicos en Sistemas M ecatr 6nicos
- Seleccidn y combinacién de actuadores para apli caciones especificas.
- Disefio y andlisis de sistemas mecatrénicos que involucran elementos neuméticos e hidraulicos.

4. Sistemas de actuacion eléctrica

4.1 Sensor es par a accionamientos mecatr 6nicos.

- Sensores de medicién de corriente CC y CA, Efecto Hall.

- Sensores de velocidad y posicion, encodersy resolvers.

4.2 Principio de funcionamiento del motor BLDC.
-Clasificacion de los BLDC. Caracteristicas generales.
-Control de Velocidad y posicion. Aplicaciones alarobética.

-Caracteristicas generales, momento, velocidad y posicién. Aplicaciones en larobética

4.3 Motoresde Reluctancia Variable: Paso a Paso, de Reluctancia Conmutada (Switched Reluctance Machine), y de
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Reluctancia Sincrénicos (Synchronous Reluctance Machines).
-Principio de funcionamiento y caracteristicas generales
-Control de velocidad y posicion.

4.4 Variadoresde velocidad comer ciales
-Caracteristicas, tiposy marcas
-Configuracién basicay avanzada
-Seleccién en funcidn de la aplicacion.

VI1I - Plan de Trabajos Practicos

L os trabajos Practicos comprenden, Trabajos de Aula (Resolucion de Problemas), Trabajos en PC y Trabajos de Laboratorio.
Tpl. Actuadores neuméticos

Tp2. Actuadores hidraulicos

Tp3. Actuadores mecanicos

Tp4. Actuadores eléctricos

V111 - Regimen de Aprobacién

METODOLOGIA DE DICTADO Y APROBACION DE LA ASIGNATURA
A. METODOLOGIA DE DICTADO

El dictado de la materia se realizara siguiendo una modalidad presencial através de clases tedricas con préacticas de aula.
Laduraciény distribucion del crédito horario parael dictado de las clases serén:

- Clases tedricas. 2 horas semanales — 30 horas cuatrimestrales

- Clases précticas: 2 horas semanales — 30 horas cuatrimestrales.

- Clases précticas de |aboratorio/campo: 1 hora semanal — 15 horas cuatrimestral es.

Se tomaran 2 (dos) examenes con sus correspondientes recuperatorios (de acuerdo a Ord. CS. 32/14).

B. CONDICIONES PARA REGULARIZAR

I) Précticos: Apraobar los dos examenes parciales, o sus correspondientes recuperaciones, con calificacion superior o
igual a6 (seis), en unaescalade 0 a 10.

I1) Presentacion y aprobacion de carpeta con Guia de Trabajos Précticos resueltos e informes de Trabajos de Laboratorio.

I11) Régimen de asistencia no menor a 70% de las clases, las que son tedrico-précticas y practicas; casos excepcionales a esta
norma seran analizados a conciencia, uno auno, al inicio del curso académico.

C. REGIMEN DE APROBACION CON EXAMEN FINAL

Aquellos estudiantes que hayan cumplido con los requisitos del item “B”, se encontraran en condiciones de rendir €l examen
final. En el mismo se evaluaran los contenidos tedricos de lamateria. En lamismael estudiante extraera dos bolillasy podra
elegir unade ellas para desarrollar y exponer oralmente. Luego se harén preguntas sobre €l programa en general.

D. REGIMEN DE PROMOCION SIN EXAMEN FINAL

Para esta condicion el estudiante, deberé haber cumplir con las condiciones de regularidad del item “2" y ademas cumplir con
los siguientes requisitos:

- Aprobar las dos instancias de evaluacion en PRIMERA INSTANCIA o en CUALQUIER INSTANCIA DEL
RECUPERATORIO, con una calificacion igual o superior a7 (Siete).

- Aprabar un trabajo préctico integrador grupal con unacalificacion igual o superior a7 (Siete). La presentaciony la
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calificacion seraindividual .

Se evaluara (ademas del célculo) los siguientes aspectos:
- Calidad de presentacion

- Profundidad del contenido

- Conclusiones

- Integracion con otras &reas de conocimiento.

El trabajo debera ser presentado en formato digital.

Ladefensa de dicho proyecto se realizara de forma oral dentro de los términos del cuatrimestre. En caso de que la exposicion
se veainterrumpida por falta de actividad (feriados, medidas de fuerza, imprevistos en general), se optara por prescindir dela
misma. Cumplimentadas las condiciones antes mencionadas €l estudiante tendra APROBADA la asignatura sin examen final.

E. REGIMEN DE APROBACION CON EXAMEN FINAL PARA ESTUDIANTES LIBRES

L os estudiantes que se presenten en condiciédn de libres, rendiran segiin Ordenanza CD.13/03. Para ello deberan:

- Presentar el Plan de Trabajos Précticos de la asignatura en forma completay ordenada 48 hs habiles antes de lafechadela
mesa de examen.

- Aprobar primeramente un examen practico con problemas de las distintas unidades, con una nota igual 0 mayor a 6.

- Posteriormente pasara a una segunda instancia en la cual se evaluaran los contenidos tedricos de la materia. En lamismaél
estudiante extraera dos bolillas y podra elegir una de ellas para desarrollar y exponer oralmente. Luego se haran preguntas
sobre el programa en general.

I X - Bibliografia Basica

[1] Mecatronica— W. Bolton — Editoria: Alfaomega— 2da Edicién — Afio: 2004 Formato: Impreso Disponibilidad: Biblioteca
VillaMercedes.

[2] Fundamentos de robéticay mecatrénicacon MATLAB y Simulink — CUEVAS, Erik; ZALDIVAR, Daniel, PEREZ,
Marco — Editorial: Alfaomega, Ra-Ma (Co-Edicion) — ler Edicion - Afio 2014 Formato: Impreso Disponibilidad: Biblioteca
VillaMercedes.

[3] Fundamentos de robdtica - Antonio Barrientos Cruz — Editorial: McGraw-Hill / Interamericana de Espafia - 2da Edicién —
Afio: 2010 Formato: Impreso Disponibilidad: Biblioteca Villa Mercedes.

X - Bibliografia Complementaria

[1] Mecanicade los Fluidos. Fundamentos y Aplicaciones - Y unus Cengel & John Cimbala— Editorial: Mc Graw Hill — 1er
Edicion — Afio: 2010 - Formato: Impreso - Disponibilidad: Biblioteca - VillaMercedes

X1 - Resumen de Objetivos

1. Comprende los conceptos, métodos y herramientas especificas de sistemas mecatronicos
2. Mide variables de flujo, caudal y velocidad de fluidos

3. Comprende los sistemas de actuadores neuméticos e hidréulicos

4. Comprende |os sistemas de actuacion mecanicos y actuacion eléctrica

X1l - Resumen del Programa

1. Introduccion ala Mecatronicay Accionamientos Mecatronicos

2. Fundamentos Mecanicos y Mecanica de Fluidos en Sistemas Mecatronicos
3. Sistemas de A ctuacion Neuméticos e Hidréulicos en Mecatronica

4. Sistemas de actuacion eléctrica

X1 - Imprevistos

En caso de presentarse imprevistos que dificulten el normal desarrollo de la asignatura, se considerara incorporar los temas
faltantes dentro de proyectos finales mediante clases de consulta adicionales.
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X1V - Otros

Aprendizajes Previos:

Aplica conceptos de derivada a funciones escalares y vectoriales.

Aplica conceptos de las leyes basicas que rigen €l comportamiento de |os gases perfectos.
Comprende las leyes bésicas que rigen el comportamiento de la estaticay dindmica de fluidos.
Comprende las leyes bésicas para el andlisis de circuitos eléctricos.

Comprende las leyes béasicas de |a fisica aplicadas a sistemas mecani cos.

Detalles de horas de la I ntensidad de la formacién préctica.
Cantidad de horas de Teoria: 30 h

Cantidad de horas de Préctico Aula: 30 horas

Cantidad de horas de Préctico de Aula con software especifico: 0
Cantidad de horas de Formacion Experimental: 15 horas

Aportesdel curso a perfil de egreso:

1.1 Identificar, formular y resolver problemas. (Nivel 2)

1.2 Concebir, disefiar, calcular y analizar proyectos (Nivel 2)

2.1. Utilizar y adoptar de manera efectiva las técnicas, instrumentos y herramientas de aplicacién. (Nivel 2)
2.2. Contribuir ala generacién de desarrollos tecnol 6gi cos y/o innovaciones tecnol 6gicas. (Nivel 2)

2.4. Aplicar conocimientos de las ciencias bésicas de laingenieriay de las tecnologias bésicas. (Nivel 2)
3.1. Desempefiarse de manera efectiva en equipos de trabajo multidisciplinarios. (Nivel 2)

3.2. Comunicarse con efectividad en forma escrita, ora y gréafica. (Nivel 2)

ELEVACIONy APROBACION DE ESTE PROGRAMA

Profesor Responsable

Firma

Aclaracion:

Fecha:
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