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Il - Equipo Docente

Docente Funcion Cargo Dedicacion

MARTINEZ, GUILLERMO ARIEL Prof. Responsable SECFEX OHs

1l - Caracteristicasdel Curso

Credito Horario Semanal
Teorico/Préactico | Tedricas| Practicasde Aula | Pract. delab/ camp/ Resid/ PIP, etc. | Total
4 Hs 2Hs 1Hs 1Hs 4Hs
Tipificacion | Periodo
B - Teoriacon préacticas de aulay laboratorio 1° Cuatrimestre
Duracion
Desde Hasta | Cantidad de Semanas | Cantidad de Horas
09/03/2020 16/06/2020 15 60

IV - Fundamentacion

| La Propuesta de este curso es comprender |os conceptos bésicos de disefio de ingenieria aplicado a sistemas mecatronicos

V - Objetivos/ Resultados de Aprendizaje

Adaquirir los conceptos, métodos y herramientas especificas ala concepcion de sistemas mecatrénicos. Sistemas integrados
por partes mecanicas, electronicas e informaticas. Aprender sobre las interacciones existentes entre esas diferentes entidades,
tanto sobre el sistema global como sobre la concepcidn de sus ensamblajes compleos.

V1 - Contenidos
Unidad 1 - Disefio

1.1- Disefio deIngenieria

1.2 - Disefio tradicional vs disefio M ecatr 6nico
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1.3 - Metodologia para €l disefio

1.4 - Busgueda de I nformacion
1.5 —Introduccién al disefio Conceptual

Unidad 2 - Sistemas mecatr 6nicos

2.1 - Clasificacion de los sistemas mecatr 6nicos
2.2 - Sistemas mecatronicos en la Industria
2.2.1 — Estudio de casos de sistemas mecatrénicos Industriales

2.2.2 - Andlisis de Sensibilidad de un disefio
2.2.3 - Robustez - Disefio Robusto — Problemas de disefio Robusto
2.2.4 — Problemas de Sensibilidad y Robustez.

2.3 - Sistemas mecatr 6nicos no industriales.
2.3.1 — Estudios de casos de sistemas mecatronicos no Industriales.

Unidad 3 - El disefio paso a paso

3.1- Pasos del Disefio
3.1.1 - Definir criteriosy restricciones
3.1.2 — Generacion de Soluciones
3.1.3—-Andlisisy descarte de soluciones

3.2 - Realizacion de disefio mecatr 6nico
3.2.1 — Seleccién delamejor Solucion
3.2.1.1 - Andlisis de Seguridad
3.2.1.2 - Andisisde viabilidad de la solucion.
3.2.2 — Aspectos Econémicos
3.2.3 — Agpectos de Tiempo
3.2.4 — Aspectos Humanos
3.3 - Busqueda de informacién

3.4 - Planificacién del disefio mecatr 6nico
3.5 - Integracion de distintos sistemas mecatrénicos.

3.5.1 — Control de sistemas mecatrénicos

Unidad 4 - Realizacion practica de Disefio M ecatr énico

4.1 - Realizacion de disefio mecatr énico simple.

4.2 - Proyecto de disefio.

4.2.1 - Definir problema
4.2.2 - Déefinir criterios
4.3 - Factibilidad del proyecto.
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4.3.1 Vdidacion y ensayos
4.4 — Prototipo
4.5 — Especificaciones técnicas

VI1I - Plan de Trabajos Practicos

Trabajo practico 1
Diferencias entre disefios mecénicos y mecatrénicos.
Trabajo préctico 2

Célculo de Sensibilidad y Robustez
Integracién de sistemas mecanicos, eléctricos y el ectrénicos.

Trabajo practico 3

Disefio de sistema mecatronico simple.

VIl - Regimen de Aprobacion

Pararegularizar la Asignatura:

- Rendir y Aprobar dos parciales teoricos - Practico
- Aprobar los trabajos practicos.

- cumplir con &l 70% de asistencia

Para Promocionar la Asignatura

- Rendir y aprobar dos parciales tedrico - préacticos
- Aprobar los trabajos précticos

- Realizar proyecto de disefio simple.

- Cumplir con el 80% de asistencia.

Notas.

Cada parcial cuenta con su respectivo recuperatorio y a final se realizara una segunda recuperacion.

I X - Bibliografia Basica

[1] - Mechatronics System Design — Devdas Shett — Richard A. Kolk- Segunda Edision - 2011
[2] - Mechatronics System Design. Methods, Models, Concepts — Klaus Janschek — Editorial Sprnger - 2012
[3] - Introduccion ala lngenieria, un enfoque através del disefio - Pablo Grech - Editorial Pentice Hall. 2001

X - Bibliografia Complementaria

[1] Disefio de ingenieria mecanica de Shigley - Richard G. Budynasy J. Keith Nisbett - Octaba Edicién - Editorial Mc Graw
[2] Hill.

[3] - Mecatrénica - Segunda Edicion - W. Bolton - Editorial Alfaomega - 2001.

[4] - Apuntes de cétedra
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X1 - Resumen de Objetivos

Adgquirir los conceptos, métodos y herramientas especificas ala concepcidn de sistemas mecatronicos. Sistemas integrados
por partes mecanicas, electrénicas e informaticas. Aprender sobre |as interacciones existentes entre esas diferentes entidades,
tanto sobre el sistema global como sobre la concepcidn de sus ensamblgjes compl gjos.

X1l - Resumen del Programa

Unidad 1 - Disefio

1.1 - Disefio de Ingenieria

1.2 - Disefio tradicional vs disefio Mecatrénico
1.3 - Metodologia para el disefio

1.4 - Busqueda de Informacion
1.5—Introduccion al disefio Conceptual

Unidad 2 - Sistemas mecatrénicos

2.1 - Clasificacion de | os sistemas mecatrénicos
2.2 - Sistemas mecatronicos en la Industria
2.2.1 — Estudio de casos de sistemas mecatrénicos Industriales

2.2.2 — Andlisis de Sensibilidad de un disefio
2.2.3 - Robustez - Disefio Robusto — Problemas de disefio Robusto
2.2.4 — Problemas de Sensibilidad y Robustez.

2.3 - Sistemas mecatronicos no industriales.
2.3.1 — Estudios de casos de sistemas mecatrénicos no Industriales.

Unidad 3 - El disefio paso a paso

3.1 - Pasos del Disefio
3.1.1 - Definir criteriosy restricciones
3.1.2 — Generacién de Soluciones
3.1.3—-Andlisisy descarte de soluciones

3.2 - Redlizacién de disefio mecatronico
3.2.1 — Seleccion de lamejor Solucion
3.2.1.1 — Andlisis de Seguridad
3.2.1.2 - Andlisisde viabilidad de la solucion.
3.2.2 — Aspectos Econémicos
3.2.3 — Aspectos de Tiempo
3.2.4 — Aspectos Humanos
3.3 - Busqueda de informacién

3.4 - Planificacion del disefio mecatronico

3.5 - Integracion de distintos sistemas mecatronicos.
3.5.1 —Control de sistemas mecatrénicos

Unidad 4 - Realizacion practica de Disefio Mecatronico

4.1 - Realizacion de disefio mecatrénico simple.
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4.2 - Proyecto de disefio.

4.2.1 - Definir problema
4.2.2 - Definir criterios

4.3 - Factibilidad del proyecto.
4.3.1 Validacién y ensayos

4.4 — Prototipo

4.5 — Especificaciones técnicas

X111 - Imprevistos

| En caso de Paros Docentes, |as clases se recuperaran en dias y horarios a definir con los Alumnos

X1V - Otros
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