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| - Oferta Académica

Materia Carrera Plan Afo Periodo

PROCESADORESI| ING.ELECT.O.S.D 13/08 2012 1° cuatrimestre
PROCESADORES | PROF.TECN.ELECT 0095/0 2012 1° cuatrimestre
PROCESADORES | T.U.MICROP. 8/01 2012 1° cuatrimestre

Il - Equipo Docente

Docente Funcién Cargo Dedicacién
KIESSLING DURAN, ROBERTO ANIBA Prof. Responsable P.Adj Exc 40 Hs
MURDOCCA, ROBERTO MARTIN Responsable de Préctico P.Adj Exc 40 Hs
BLANCO, SANTIAGO RUBEN Auxiliar de Préctico A.2daSimp 10 Hs

1l - Caracteristicasdel Curso

CreditoHorario Semanal

Teorico/Préactico | Tedricas| Practicasde Aula | Pract. delab/ camp/ Resid/ PIP, etc. | Total

OHs 3Hs OHs 3Hs 6 Hs
Tipificacion | Periodo
B - Teoriacon préacticas de aulay laboratorio 1° Cuatrimestre
Duracion
Desde Hasta | Cantidad de Semanas | Cantidad de Horas
14/03/2012 22/06/2012 15 90

IV - Fundamentacion

Lafinalidad de la materia Procesadores 1 es completar la vision sobre Microprocesadores y Microcontroladores iniciada en
Procesadores |, analizando su aplicacién préactica. Se pretende dotar al alumno de los conocimientos y |as habilidades
necesarias paraencarar disefios e implementacion de sistemas embebidos.

V - Objetivos/ Resultados de Aprendizaje

Dar unavision global de los distintos tipos de microprocesadores y resaltar |os conceptos generales que permitan obtener un
criterio de seleccion, que optimice las prestaciones para una aplicacion determinada.

Estudio de lafamilia de microcontroladores Microchip PICmicro y sus aplicaciones. Desarrollo de programas en alto nivel y
assembler. Programacion y aplicaciones. Uso de herramientas para el desarrollo de programas. |mplementaciones en
hardware.

VI - Contenidos

1 Microprocesadoresy Microcontroladores
Tecnologias de Sistemas Digitales. Evolucion de los sistemas de computo, Légica programable: el Microprocesador y el
Microcontrolador, Clasificacion por: aplicacion o propésito, por arquitectura, de Flynn, por poder de calculo, por conjunto de
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instrucciones. Aplicaciones de los microprocesadores. adquisicion, control, computacion.

2 Microcontroladores PIC de Microchip
Microcontroladores PIC: Familia de 8 bits, gamabaja, mediay alta; Familia de 16 bits, PIC24 y dsPIC; Familiade 32 hits.

3 Microcontroladores PIC de 8 bits- Generalidades

Caracteristicas Generales, Arquitectura Harvard. RISC. Pipeline. Arquitecturainterna, Memoria de Programa, manejo del PC,
Registros de uso especifico y general, Puertos, Instrucciones, Modos de direccionamiento, Ortogonalidad. Diferencias entre
los microcontroladores de gama baja, mediay alta. Programacion en Assembler con la gama bagjay media. Programacion
ICSP.

4 Microcontroladores PIC de 8 bits, la Gama Media
Conexiones basicas del MCU, alimentacion, Clock, Reset. Interrupciones. Caracteristicasy uso de los periféricos de la gama
media: temporizadores, contadores, perro guardian, entradas y salidas digitales.

5 Manegjo avanzado de puertos

Estructura de los puertos de los microcontroladores PIC. Interfaces con familias |6gicas. Conexionado con opto acopladores,
transistores, relés, triacs. Modulacién de ancho de pulsos, comparadores anal 6gicos, conversores Analdgico-Digital,
comunicacion serie USART.

6 Programacion de PICsen C
Microcontroladores PIC de gamamediay ata. Lenguaje C. Manegjo de periféricos e interrupciones. Bibliotecas de funciones.
Interface de usuario basica: teclados, displays de 7 segmentos, display LCD alfanumérico.

7 Programacion de Sistemas embebidosen C
Técnicas de programacion de sistemas embebidos. Maguinas de estados finitos. Seméforos. Particién. Encapsulacion. Etapas
de desarrollo de proyecto: especificaciones, disefio hardware/software, implementacién, verificacidn, documentacion.

VIl - Plan de Trabajos Practicos

Trabajo Préctico 1 - Herramientas de programacion y simulacion.

Trabajo Préctico 2 - Introduccién ala programacion assembler de microcontroladores PIC de gama bagjay media
Trabajo Préactico 3 - Programacion assembler: control de flujo de programa, interrupciones, temporizadores
Trabajo Préctico 4 - Control de dispositivos externos

Trabajo Préctico 5 - Introduccion ala programacion embebidaen C

Trabajo Préctico 6 - Manejo de periféricos e interrupciones en C

Trabajo Préctico 7 - Programacion avanzada de sistemas embebidos

VIII - Regimen de Aprobacién

Aprobacion de todos los parciales (2). Cada parcial tiene una recuperacion. Existe una recuperacion extraordinaria de uno de
los parciales.

Aprobacion de todos | os trabaj os practicos con su informe correspondiente. (Asistencia del 80 % alas clases practicas).
ESTA ASIGNATURA NO SE PUEDE RENDIR COMO ALUMNO LIBRE.

I X - Bibliografia Basica

[1] Microcontroladores PIC - Laclave del disefio - Eugenio Martin Cuenca, José Maria Angulo Usategui, Ignacio Angulo
Martinez. Ed. Thomson.
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[2] Compilador C CCSy Simulador PROTEUS para Microcontroladores PIC, Eduardo Garcia Breijo, Alfaomega Grupo
Editor
[3] Programacion De Sistemas Embebidos En C, Gustavo Galeano, Alfaomega Grupo Editor

X - Bibliografia Complementaria

[1] Microcontroladores PIC - Disefio préctico de aplicaciones: PIC16F87X Y PIC18FXXX Angulo Usategui -Ed
McGraw-Hill

X1 - Resumen de Objetivos

-Dar unavision global de los distintos tipos de microprocesadores y resaltar los conceptos general es que permitan obtener un
criterio de seleccién para una aplicacion determinada.

-Que los dumnos adquieren un entrenamiento préctico en la utilizacion de los microcontroladores en distintos tipos de
aplicaciones.

- Estudiar y utilizar los Microcontroladores PIC de Microchip para aplicaciones particulares. Uso de software para desarrollo
de aplicaciones.

X1l - Resumen del Programa

Clasificacién de los microprocesadores. Aplicaciones : adquisicion , control, computacion.

Microcontroladores PIC de Microchip. Arquitectura Harvard. RISC. Pipeline. Gama Baja, Mediay ata. Caracteristicas.
Arquitecturainterna. Registros. Puertos. Temporizadores. Prestaciones. Set de

instrucciones. Uso de Software para desarrollo de aplicaciones e assembler y C.

Programaci6n de sistemas embebidos, técnicas, interface de usuario, control de dispositivos externos.

X1l - Imprevistos

Cambio tecnol 6gico: actualizacion por parte de fabricantes de microcontroladores.
Incompatibilidades y bugs de nuevas versiones de software.
Disponibilidad en €l mercado local de partes y componentes necesarios paralas préacticas.

X1V - Otros

ELEVACION y APROBACION DE ESTE PROGRAMA

Profesor Responsable

Firma:

Aclaracién:

Fecha

Péagina 3




